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1.Ιδιότητες 
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2  .... πολική ροπή αδράνειας 



Κατά την εκτέλεση ενός πειράματος στρέψης μετρώνται η εφαρμοζόμενη 
ροπή ΜΤ και η λαμβανόμενη γωνία στρέψης  
 

 
 
 
Παρατηρήσεις 
 
 Το G υπολογίζεται από το αρχικό γραμμικό τμήμα της καμπύλης, του 
οποίου η κλίση είναι ίση με GJ/L. 

 
 Όριο ελαστικότητας ή αντοχή διαρροής (yield strength)  offset  

0.001 rad/in 
 
 Κλίση τάσης (stress gradient) κατά μήκος της διαμέτρου μίας 
συμπαγούς ράβδου  εμποδίζεται η διαρροή των επιφανειακών ινών 
από τις εσωτερικές ελαστικές ίνες  έναρξη της πλαστικής διαρροής 
 μη εμφανής στην MT    καμπύλη 

 
 Χρήση σωληνοειδών δοκιμίων  μείωση της επίδρασης της κλίσης 
τάσης 

 
 Αποφυγή αστοχίας λόγω λυγισμού (buckling) για σωληνοειδή δοκίμια  

 L/Do ~ 10, 2Do/(DoDi) ~ 8-10 
 Do = εξωτερική διάμετρος του σωληνοειδούς 
 Di = εσωτερική διάμετρος του σωληνοειδούς 
 



2. ÓôñÝøç óå ÌåãÜëåò ÐëáóôéêÝò Ðáñáìïñöþóåéò 
 

 ÁíÜëõóç ôïõ Nadai:    f() 
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    .... åðéöáíåéáêÞ äéáôìçôéêÞ ðáñáìüñöùóç 
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áíôï÷Þ (ultimate torsional shear strength) 
 

 ÁíÜëõóç ôùí Fields & Backofen:   f(,  )          
M

n mT

2
33  

 

 üðïõ     n
d M
d

T
ln
ln  

,      m
d M
d

T
ln
ln  

 



3. Eíôïðéóìüò ôçò Ðáñáìüñöùóçò (Shear Localization) óå 
ÓôñÝøç 
 

¼÷é ãåùìåôñéêü, áëëÜ èåñìéêü (thermal) softening    ÅìöÜíéóç Mmax  

 åíôïðéóìüò ôçò äéáôìçôéêÞò ðáñáìüñöùóçò (ó÷çìáôéóìüò æùíþí 
äéÜôìçóçò) 
 

          óôï ïðïßï M  Mmax (ãéá äåäïìÝíåò äéáóôÜóåéò äïêéìßïõ) 

 
 

 
 
 

    
ÏìïãåíÞò ðáñáìüñöùóç Æþíç äéÜôìçóçò 

 
 

ÔÝôïéåò ìïñöïãåííÝóåéò (patterning) åßíáé äõíáôüí íá ðñïâëåöôïýí áðü 

ìéá ìç ôïðéêÞ (non local) èåùñßá [ð.÷.   f(,  )  c2 ], áëëÜ ü÷é áðü 

ìéá ôïðéêÞ (local) èåùñßá [ð.÷.   f(,  )] 



 
4. ÌïñöÝò Áóôï÷ßáò óå ÓôñÝøç 
 
 

 Ðåäßï ÔÜóåùí  
 

 

 
 
 

 ÔõðéêÝò ÌïñöÝò Áóôï÷ßáò óå ÓôñÝøç 
 
 

 
ÄéáôìçôéêÞ (üëêéìç) áóôï÷ßá ÅöåëêõóôéêÞ (øáèõñÞ) áóôï÷ßá 
 

 



5. Óýãêñéóç ÐåéñÜìáôïò ÓôñÝøçò êáé ÐåéñÜìáôïò Åöåëêõóìïý 
 
ÐëåïíåêôÞìáôá ÓôñÝøçò 

 Âáóéêüôåñç ùò ìÝôñï ðëáóôéêüôçôáò åíüò ìåôÜëëïõ, åðåéäÞ 

ëáìâÜíïíôáé êáìðýëåò äéáôìçô. ôÜóçò  äéáôì. ðáñáìüñöùóçò 

 ÕøçëÝò ôéìÝò ðáñáìüñöùóçò ÷ùñßò áíïìïéïãÝíåéåò (ð.÷. ëáßìùóç) 

 Åýêïëç ç ÷ñÞóç óôáèåñþí Þ õøçëþí ñõèìþí ðáñáìüñöùóçò 
 
ÌåéïíåêôÞìáôá ÓôñÝøçò 

 ÁíÜãêç ãéá ìåôáôñïðÞ ôçò ÌÔ- êáìðýëçò óå - 
 Äõóêïëßåò óôïí áêñéâÞ ðñïóäéïñéóìü ôçò ôÜóçò äéáññïÞò, ëüãù ôçò 

êëßóçò ôÜóçò (stress gradient) êáôÜ ìÞêïò ôçò áêôßíáò ôïõ äïêéìßïõ 
 
Ðåäßá ÔÜóçò êáé Ðáñáìïñöþóçò 
 
Ðåßñáìá åöåëêõóìïý Ðåßñáìá óôñÝøçò 

1  max,  2  3  0 

max  1 /2  max /2 

max  1,   2  3  1/2 

max  sinh(31/2) 
  1 
  1 

1  3 , 2  0 

max  1  max 

max  1  3, 2  0 

max  1  3  21 

  3 1 

   2 3 31 / /   
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 ÓôñÝøç  ìåãáëýôåñç äõíáôüôçôá 

ãéá üëêéìç óõìðåñéöïñÜ 

     

 

 
 


