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3" YnoxpewTIKR AoKnon
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(A)

Ma to dLotneNnTIKO cuoThua

X =1+X—x>+acost

o) 2xebldote TG TopéG Poincare yia a=0.05, kot a=0.3 Kol oXOALAOTE TEPIANTITLKA TaL
amoteAéapara Kot thn Stadopd mou mopatnpeite otn SUVAULKH TwWV SU0 MEPUTTWOEWV.

B) Ma a=0.3, evtomioTte apXKEC CUVONKEG yLa LLaL TTEPLOSLKY, L0 NUUTEPLOSLIKA KAL L0 XOLOTLKNA
TPOXLA Kol oXeSLAOTE TN XPOVLIKN eEEALEN Xx=X(t).

(B)

Mo To KN datnpntikd cuoTnua

o 3 1.
X=X-X —§x+gcost

a) Evtomiote pia T Tou g yla tnv onola epdaviletol oplakog KUKAOG eEPLOSOU-1 Kal LA TLUA
yla TNV omola epdaviletal oplakog KUKAOC HeyaAUTePNG epLOdoU. IXeSLAOTE TOUG SUO
oplakoUg kUkAoug oto entinedo (X, X) .

B) Evtomiote pLa TLU Tou g 0TV Oomola MapoucLAleTal MApAEeVog EAKUOTNG. XPNOLLOTIOLWVTOG
tnv toun Poincare oxedldote Tov eAkuoTh KaBwg Kat kAmola peyéduvor) Tou.

Oa npénel va tapadoBei n doknon we epyaocia oc pdf (katdBeon oto elearning) otnv omoia
va napouotaovtal Ta anoteAéoparta e cuvtopun neplypadn (0xL kwdikag mathematica)



