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(A)

Mo To StatnpnTiko cuotnua

X = x— x> +a(cost +cos 2t)
a) 2xeblaote TG TopéG Poincare yia a=0.1 kat a=0.3 Kol OXOALAOTE MEPIANTITIKA TA
anoteAéopata Kal T Stadopd ou napatnpeite otn Suvaplkni Twv dUo epuTtwoswy. B) MNa
a=0.3, evtomioTe ap)LIKEG CUVONKEC YL LO TIEPLOBLKN, L NUTEPLOSIKY KOL UL XOLOTLKI) TPOXLA
Kol oXeSLAOTE TN XPOVLIKA €EEALEN x=x(t).

(B)

Mo 1o KN datnpntikd cuoTnua

X =x—x>—0.2%x* + g cost
a) Evtomiote pia T Tou g yla tnv onola epdaviletol oplakog KUKAOG eEPLOSOU-1 Kal LA TLUA
yla Tnv omola epdaviletal oplakog KUKAOG peyolUtepng meplodou. Ixedldote toug Suo
oplakoUg kUkAoug oto entinedo (X, X) .

B) Evtomiote pLa TLU Tou g 0TV omola MapouoLaleTal mapaevog EAKUOTNG. XPNOLLLOTIOLWVTOG
v topn Poincare oxedldote tov eAkuoTh KaBwg Kat karmola peyéBuvor) tou.

Oa npénel va tapadoBei n doknon we epyaocia oc pdf (katdBeon oto elearning) otnv omoia
va mopoucLalovtal Ta aAnoteAEcpHaTa LE cUvTopn teplypadn (0xtL kwdikag mathematica)



