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3" YnoxpewTIKR AoKnon

Acknon Y207

(A)

Ma to dLotneNnTIKO cuoThua

X =x—x>+x*+asint
o) 2xebldote TG TopéG Poincare yia a=0.05 kot =0.3 Kol GXOALACTE MEPIANTITIKA TOL
anoteAéopata Kal Tn Stadopd ou apatnpeite otn SuvapLKr Twv S0 MEPUTTWOEWV.

B) Ma a=0.3, evtomioTte apXKEC CUVONKEG yLa LaL TTEPLOSLKY, L0 NUUTEPLOSLIKA KAL L0 XOLOTLKNA
TPOXLA Kol oXeSLAOTE TN XPOVLKN eEEALEN Xx=x(t).

(B)
Mo To pn dtatnpntikd cuoTnua
X = x—x>—0.2%+ g(cost +sin 2t)

a) Bpeite SU0 TUUEG TOU g TTOU AVTLOTOLXOUV 0€ 0pLakoUg KUKAOUC SLadopeTIKAG ePLOSOU Kot
oxedldote toug oto emninedo (X, X) .

B) evtormioTe pia LN TOU g OTNV onola MapouoLaleTal MapaEevos EAKUCTHG. XpNOLLOTIOLWVTAG
v toun Poincare oxedldote Tov eAkuoTh KaBwg Kol karmota peyéBuvaor) tou.

Oa npénel va ntapadoBel n doknon wg epyaocia oc pdf (katdBeon oto elearning) otnv onoia
va napouctaovtal Ta anoteAécparta e cuvtoun neplypadn (0xL kwdikag mathematica)



