MH TrPAMMIKA AYNAMIKA ZY2THMATA, 2020-2021

3" YnoxpewTIKR AoKnon

Acknon Y205

(A)
Ma to dLatneNnTIKO cuoThua

% = x—Xx> +a(sint+sin(2t))
a) 2xebldote TG TopéG Poincare yia a=0.1 kat a=0.3 Kol OXOALAOTE MEPIANTITIKA TA
anoteAéopata Kat Tn Stadopd ou apatnpeite otn SUVAULKA TwV SU0 TTEPUTTWOEWV.

B) Ma a=0.3, evtomioTte apXLKEC CUVONKEG yLa L0 TTEPLOSIKK), L0 NUUTEPLOSIKI KOL PO XOLOTLK
TPOXLA Kol oXeSLAOTE TN XPOVLKN eEEALEN Xx=x(t).

(B)
Mo To KN datnpntikd cuoTnua
X =x—x>—0.3%+ g cost +0.2cos 3t

a) Bpeite SU0 TUUEG TOU g TTIOU AVTLOTOLXOUV O€ 0pLakoUG KUKAOUG SladopeTIKAC tepLodou Kat
oxedldote toug oto emninedo (X, X) .

B)evtomiote pia TIUA TOU g 0TV omoia apouctaletal Mapaevog EAKUOTAC. XPNOLLOTIOLWVTOG
TNV toun Poincare oxedldote Tov eAKUOTH KaBwg Kal KAmola peyéBuvor) Tou.

Oa npénel va ntapadoBel n doknon wg epyaocia oc pdf (katdBeon oto elearning) otnv onoia
va napoucLaovtal Ta anoteAEcpata e cuvTopn ieplypadn (0xtL kwdikag mathematica)



