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3" YnoxpewTIKR AoKnon

Acknon Y204

(A)
Ma to dLotneNnTIKO cuoThua

2
" 3 X
X=X—-X"+—+acost

oxebLaote TI§ TopEC Poincare yio a=0.1 kat a=0.4 Kol oXOALAOTE TMEPIANTITIKA TA AMOTEAECOTA
Kat tn Sltadopd mou napatnpeite otn SUVALLK TwV SU0 MEPLTTWOEWV.

B) Ma a=0.4, evtomioTte apXLKEC CUVONKEG yLa LLaL TTEPLOSIKY, L0 NUUTEPLOSLIKA KAl L0 XOLOTLKNA
TPOXLA Kol oXeSLAOTE TN XPOVLKN eEEALEN x=x(t).

B
%ui TO U1 STNPNTIKO GOGTNLLO
X =Xx—x>—0.3x+g(sint +sin 2t)
o) Bpeite 800 TIUEG TOU g TTOU AVTLOTOLXOUV Og 0plakoUg KUKAoUC SladopeTIkAc meplddou Kot
oxedldote toug oto emninedo (X, X) .

B) Evtomiote pia T Tou g oty omola mapouotaleTal mapdevog EAKUOTNG. XPNOLLOTIOLWVTAG
tnv topn Poincare oxedldote tov eAkuoTh KaBwg Kat kAmola peyéduvor) Tou.

Oa npénel va tapadoBei n doknon we epyaocia oc pdf (katdBeon oto elearning) otnv omoia
va napoucLalovtal Ta anoteAEcpata e cuvtopn nieplypadn (0xtL kwdikag mathematica)



