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(A)

Mo To StatnpnTiko cuotnua

X =x—x3+0.2cost+acos 2t
a) 2xeblaote TG Topég Poincare yia a=0.1 kat a=0.3 Kol OXOALAO0TE MEPIANTITIKA TA
amoteAféopara Kot tn Stadopd mou mopatnpeite otn SUVALKR TwV SU0 MEPUTTWOEWV.

B) Ma a=0.1, evtomioTte apXLKEC CUVONKEG yLa LD TTEPLOSIKK), L0 NUUTEPLOSLIKA KO L0 XOLOTLK
TPOXLA Kol oXeSLAOTE TN XPOVLKN eEEALEN Xx=x(t).

(B)

Mo To KN datnpntikd cuoTnua

X =x—x>—0.2%x* + g cost
a) Evtomiote pia T Tou g yla tnv onola epdaviletal oplakog KUKAOG eEPLOS0oU-1 Kal LA TLUA
yla Tnv omola epdaviletal oplakog KUKAOG peyolUtepng meplodou. Ixebldote toug Suo
oplakoUg kUkAoug oto entinedo (X, X) .

B) Evtomiote pLa TLU Tou g 0TV omola MapouoLaleTal MapAaievog EAKUOTNG. XPNOLLOTIOLWVTAG
v topn Poincare oxedldote tov eAkuoTh KaBwg Kat karmola peyéBuvaor) tou.

Oa npénel va ntapadoBel n doknon wg epyaocia oc pdf (katdBeon oto elearning) otnv onoia
va noapouotafovtal Ta anoteAécparta e cuvtopun neplypadn (0xL kwdikag mathematica)



