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3" YnoxpewTIKR AoKnon

Acknon Y201

(A)
Ma to dLotneNnTIKO cuoThua

2
. s X .
X =Xx—x>+—+asint

o) oxedldote Tig Topég Poincare yia a=0.1 kot @=0.4 Kol GXOALAOTE TEPIANTITIKA T
anoteAéopata Kal Tn Stadopd mou napatnpeite otn SuvapLk Twv SU0 MEPUTTWOEWV.

B) Ma a=0.4, evtomioTte apXLKEC CUVONKEG yLa LaL TTEPLOSIKY, L0 NUUTEPLOSLIKA KAl L0 XOLOTLKNA
TPOXLA Kol oXeSLAOTE TN XPOVLIKN eEEALEN x=x(t).

(B)
Mo to pn dtatnpntikd cuoTnua
X =x—x>—0.3x+0.1cos 3t + g sin 2t

a) Bpeite 8U0 TUUEG TOU g TTOU AVTLOTOLXOUV 0€ 0pLakoug KUKAoUC SLadopeTIKAG MeEPLOSOU Kol
oxedldote toug oto emninedo (X, X) .

B) Evtomiote pia TLU Tou g oty omola mapouotaletal mapdevog EAKUOTNG. XPNOLLLOTIOLWVTOG
TNV toun Poincare oxedldote Tov eAKUOTH KaBwg Kal kamola peyéBuvaor) Tou.

Oa npénel va tapadoBei n doknon we epyaocia oc pdf (katdBeon oto elearning) otnv omoia
va napoucLaovtal Ta anoteAEcpata e cuvTopn ieplypadn (0xtL kwdikag mathematica)



