
Θέμα 20: Πρόβλεψη με φίλτρο Kalman (Kalman filter)  

Το λεγόμενο φίλτρο Kalman (Kalman filter) είναι ένα μοντέλο χώρου κατάστασης 

που χρησιμοποιείται στην ανάλυση και πρόβλεψη χρονοσειρών. Θα πρέπει να 

παρουσιαστεί το φίλτρο Kalman (ορισμός, εκτίμηση). Ιδιαίτερα θα πρέπει να 

παρουσιαστεί η πρόβλεψη σε χρονοσειρές με φίλτρο Kalman (σημειακή εκτίμηση 

και όρια πρόβλεψης) και να δοθεί ένα παράδειγμα που να δείχνει πως γίνεται η 

πρόβλεψη με φίλτρο Kalman. 

 


