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Παράδειγμα Αστάθεια ημερήσιου δείκτη ΧΑΑ από 2/1/02 – 31/12/07, πρόβλεψη ως 13/3/07
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Μοντέλο για xi
πρώτες διαφορές ισοτιμίας
συναλλάγματος?

Υποψήφια μοντέλα:

Μοντέλα
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Διερεύνηση μη-γραμμικού μοντέλου: 
διαγράμματα διασποράς σε 2 και 3 διαστάσεις
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xi = Φ(si )

xi = [xi , xi-τ ,…, xi-(m-1)τ ]
Μέθοδος υστερήσεων

Παράμετροι
διάσταση εμβύθισης m
χρόνος υστέρησης τ
εύρος χρονικού παραθύρου τw

τw = (m-1)τ

Θεωρούμε ότι το
υπό μελέτη σύστημα
είναι αιτιοκρατικό

Ανακατασκευή χώρου κατάστασης (εμβύθιση)
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Το πραγματικό σύστημα
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το σύστημα που παράγει τη χρονοσειρά :                            άγνωστο)(1 ii sfs =+

Το μοντέλο για τη χρονοσειρά

το σύστημα ανακατασκευασμένο από τη χρονοσειρά:                             εκτίμηση του F ?)(1 ii xFx =+

Η συνάρτηση που πρέπει
να εκτιμηθεί:

)(1 ii xFx =+

)(1 ii Fx x=+

mm RR:F

RRmF :

1 1( , )i i ix F x x+ −=m = 2, τ = 1

Το πρόβλημα μοντελοποίησης / πρόβλεψης:
δίνονται x1, x2, … xi προέβλεψε xi+1

xi = [xi , xi-τ ,…, xi-(m-1)τ ]
Μέθοδος υστερήσεων
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Τοπικό γραμμικό μοντέλο (local linear model, LLM)

Υποθέτουμε πως για κάθε σημείο xi
το υπό μελέτη σύστημα μπορεί να
προσεγγιστεί τοπικά με γραμμικό
μοντέλο: i
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